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Silnik pradu statego

- mKomutator

m Silnik komutatorowy

® Moment reluktancyjny

m Silnik krokowy

m Sterowanie silnika krokowego
m Silnik hybrydowy

Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego

Komutator — ukfad przetqczajacy przeptyw pradu na
kolejny fragment obwodu (uzwojenia)

Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego

Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego
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Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego

Podstawy elektrotechniki
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Podstawy elektrotechniki

Silnik pradu statego
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Silnik pradu statego
|

Podstawy elektrotechniki



http://danda81.trustpass.alibaba.com/product/11682740/Universal_Commutator_Motor_For_High_Pressure_Vacuum_Cleaners/showimg.html
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Podstawy elektrotechniki

Silnik pradu statego
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Silnik pradu statego

M=k +¢+i

—
km - stata konstrukcyjna maszyny;
zalezy proporcjonalnie od:
- N; liczba par pretow uzwojenia twornika
- p; liczba par biegunow
zalezy odwrotnie proporcjonalnie od:

- a; liczba par gatezi rownolegtych uzwoijenia
¢ - strumien pola magnetycznego
| — natezenie pradu elektrycznego twornika

Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego

m Zalezy od obcigzenia

® Bardzo duze predkosci obrotowe
n < 60000-70000 [obr/min]
(3000 [obr/min] - mata wartosc)
® Predkosc biegu jatowego — obcigzenie
wewnetrzne opor na tozyskach i szczotkach

= Maksymalny moment obrotowy przy
rozruchu

Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego

Regulacja predkosci obrotowej

- Zmiana rezystancji
- Zmiana napiecia

/miana kierunku ruchu obrotowego
- zmiana biegunowosci

Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego

Zasilanie pragdem zmiennym (jednofazowe)

/ Zasilanie pradem statym

Podstawy elektrotechniki

M/Mn
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Silnik pradu statego

® Bardzo duze predkosci obrotowe

® Maksymalny moment rozruchowy
® Predkosc obrotowa zalezna od obcigzenia
® Bardzo mata masa jednostkowa [kg/kW]

® Mozliwosc zasilania pradem statym i
Zmiennym

m Regulacja predkosci obrotowej rezystancjq

Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego

B /uzycie cierne

m [skrzenie
m Zaktocenia elektromagnetyczne

m Zasilanie uzwojenia ruchomego (duzy
moment obrotowy, mata masa
jednostkowa)

Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego
|-

Ferromagnetyk — element (wirnik) bierny
moment reluktancyjny

Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego

Podstawy elektrotechniki
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Podstawy elektrotechniki

Silnik pradu statego

Magnes trwaty - element (wirnik) czynny
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Silnik pradu statego
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Podstawy elektrotechniki

Silnik pradu statego
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Praca petnokrokowa
impuls pojedynczy
(single)
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Silnik pradu statego
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I_I Praca pelnokrokowa
impuls podwojny
— (d ual)

Podstawy elektrotechniki
|
|
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Podstawy elektrotechniki

Silnik pradu statego
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Praca potkrokowa
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Silnik pradu statego

Podstawy elektrotechniki

Phase 1

Stepper Motor Operation {Unipolar, Full step)

krok/cewka | 1b | 2a | 2b | 1a
1 O[O0 ] 0|1
2 110([0]0O0
3 Of1]0{O0
4 Ofo0|1(0O0
5 O[O0 ] 0|1
6 1]10([0]O0
7 Of1]0{(O0
8 oOfo0|1(0O0
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Podstawy elektrotechniki

Silnik pradu statego

Phase 1

Stepper Motor Operation (Unipolar, Half step)
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Silnik pradu statego
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Silnik pradu statego

Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego

Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego

Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego

& 13
Silnik czteropasmowy z uzebionym wirnikiem biernym
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Silnik pradu statego
-

permanent magnet
rotor, 98-pole

Podstawy elektrotechniki

8-pole stator

' rotor pole detall

EE
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Podstawy elektrotechniki

Silnik pradu statego
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Silnik pradu statego

Podstawy elektrotechniki

-prosta budowa
-proste sterowanie
-niska cena

-tatwa miniaturyzacja
-pewna praca

-maty pobdr mocy

-mata moc
-duzy skok
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Silnik pradu statego

Uktad gwiazda - 0)

uktad unipolarny,
praca petnoskokowa, i
5 tranzystorow s

Podstawy elektrotechniki
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Podstawy elektrotechniki

Uktad pentagen —
uktad bipolarny,
praca petnoskokowa,
10 tranzystoréw

Silnik pradu statego
b o
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Silnik pradu statego
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Podstawy elektrotechniki

Uktad 5H — uktad bipolarny, praca petnoskokowa lub pdtskokowa,

20 tranzystorow

feriie

In
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Silnik pradu statego

Podstawy elektrotechniki

Obszar czestotliwosci Obszar pracy
rozruchowych przysSpieszonej
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Silnik pradu statego

Wirnik bierny

Wirnik czynny
(lub silnik hybrydowy)

Podstawy elektrotechniki
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Silnik pradu statego

m Silnik krokowy — skok zalezy od uktadu

sterowania

m Silnik komutatorowy z komutatorem
elektronicznym — skok zalezy od potozenia
wirnika — koniecznoS¢ pomiaru potozenia
katowego wirnika

Podstawy elektrotechniki
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